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冷 舱 启 动  冷 舱 启 动 

低压柜 蓄电池 ┅┅┅┅┅┅ 闭合   [ 若当前线路有 ETCS-L2 覆盖 ] 

电气控制 司机室启用开关  ┅┅┅┅ 启用   选择“等级 2” 

 控制电路 ┅┅┅┅┅┅ 开启   选择“连接至最近 RBC” 

 A 弓|B 弓 ┅┅┅┅┅┅ 升起   输入列车数据 

─────  待受电弓升起后  ─────   输入车次号 

 主断路器 ┅┅┅┅┅┅ 闭合   选择启动 

驾驶控制 换向手柄 ┅┅┅┅┅┅ 前位   长按 ACK 约 5s，进入目视行车 

 停放制动 ┅┅┅┅┅ 施加   以 40km/h 行驶至下一应答器 

 制动手柄 ┅┅┅┅┅┅ 过充   在信号机前降速至 20km/h,按启动 

───   待列车管压约为 5.4bar 后   ───   进入完全监控状态 

 制动手柄 ┅┅┅┅┅┅ 运转  驾驶控制 停放制动 ┅┅┅┅┅ 解除 

低压柜 前照灯 ┅┅依行车状态设定   控制手柄 ┅┅┅┅  施加功率 

 尾灯 ┅┅依行车状态设定  ═════  本部分到此结束  ═════ 

通讯面板 电台 --按 ZEW1 联系调度      

─── 待获得行车许可后准备发车 ───  调 车 模 式 

ETCS 设置 司机号 ┅┅┅┅┅┅ 输入  ─────  以正常启机状态开始  ───── 

 等级 ┅┅按线路条件设定  通讯面板 电台 --按 ZEW3 联系调度 

 [  若当前线路无 ETCS 覆盖  ]  ───  待获得调车许可后准备行车  ─── 

 选择 SHP  ETCS 设置 调车 ┅┅┅┅┅ 长按 

 输入列车数据  低压柜 前照灯    ┅Tb1a [调车/回送] 

 输入车次号   尾灯 ┅Tb1b [调车(列尾)] 

 选择启动后按 ACK  驾驶控制 换向手柄 ┅┅┅┅┅ 前位 

 [ 若当前线路有 ETCS-L1 覆盖]   制动手柄 ┅┅┅┅┅ 过充 

 选择“等级 1”  ──── 待列车管压约为 5.4bar 后 ──── 

 输入列车数据  驾驶控制  制动手柄 ┅┅┅┅┅ 运转 

 输入车次号   停放制动 ┅┅┅┅┅ 解除 

 选择启动   控制手柄 ┅┅┅┅  施加功率 

 长按 ACK 约 5s，进入目视行车  以不超过 25km/h 的速度 

 以 40km/h 行驶至下一应答器  行驶至调车许可终点前停车 

 进入完全监控状态  ═════ 本部分到此结束 ═════ 
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连 挂  连 挂 

───── 以列车静止状态开始 ─────  [1 车-1b 端] 

← 运行方向  驾驶控制 停放制动 ┅┅┅┅┅ 解除 

1 车      2 车    控制手柄 ┅┅┅┅┅ 施加 

[1a 端 | 1b 端] [2a 端 | 2b 端]  //  连挂速度不得超过 4km/h  // 

[1 车-1b 端]  ─────── 待车辆连挂后 ─────── 

──── 停车位置距 2 车约 10m ────  驾驶控制 控制手柄 ┅┅┅┅┅ 零位 

驾驶控制 控制手柄 ┅┅┅┅┅ 零位    换向手柄 ┅┅┅┅┅ 零位 

  停放制动 ┅┅┅┅┅ 施加    制动手柄 ┅┅┅┅┅ 关闭 

  制动手柄 ┅┅┅┅┅ 过充  低压柜 EVC ┅┅┅┅┅ 隔离 

───  待列车管压约为 5.4bar 后  ───    SHP ┅┅┅┅┅ 隔离 

  制动手柄 ┅┅┅┅┅ 运转    前照灯 ┅┅┅┅┅ 自动 

电气控制 整流罩 ┅┅┅┅┅ 打开    尾灯 ┅┅┅┅┅ 自动 

   电气控制 司机室启用开关  ┅┅┅ 停用 

[2 车-2a 端]        

低压柜 蓄电池 ┅┅┅┅┅ 闭合  [1 车-1a 端] 

  EVC ┅┅┅┅┅ 隔离  电气控制 司机室启用开关  ┅┅┅ 启用 

  SHP ┅┅┅┅┅ 隔离  

[
剩余操作参考

   冷舱启动 − 受电弓升起后步骤   

] 
  前照灯 ┅┅┅┅┅ 自动  

  尾灯 ┅┅┅┅┅ 自动  ETCS 设置 列车数据  ┅┅┅┅ 2×ED250 

电气控制 司机室启用开关  ┅┅┅ 启用  ══════ 本部分到此结束 ══════ 

  控制电路 ┅┅┅┅┅ 开启      

  A 弓|B 弓 ┅┅┅┅┅ 升起  停 用 驾 驶 室 

驾驶控制 制动手柄 ┅┅┅┅┅ 全制动  ───── 以列车静止状态开始 ───── 

────── 待受电弓升起后 ──────  驾驶控制 控制手柄 ┅┅┅┅┅ 零位 

电气控制 主断路器 ┅┅┅┅┅ 闭合    换向手柄 ┅┅┅┅┅ 零位 

驾驶控制 控制手柄 ┅┅┅┅┅ 零位    制动手柄 ┅┅┅┅┅ 关闭 

  换向手柄 ┅┅┅┅┅ 零位  电气控制 主断路器 ┅┅┅┅┅ 断开 

  制动手柄 ┅┅┅┅┅ 关闭    A 弓|B 弓 ┅┅┅┅┅ 降下 

  制动手柄 ┅┅┅┅┅ 锁定    控制电路 ┅┅┅┅┅ 关闭 

  停放制动 ┅┅┅┅┅ 解除    司机室启用开关  ┅┅┅ 停用 

电气控制 整流罩 ┅┅┅┅┅ 打开  低压柜 蓄电池 ┅┅┅┅┅ 断开 

  司机室启用开关  ┅┅┅ 停用  ══════ 本部分到此结束 ══════ 
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办 客  无 线 电 转 频 

──── 以列车停靠站台状态开始 ────  ─── 按信号限速正常行驶至信号机前 ─── 

驾驶控制 控制手柄 ┅┅┅┅ 零位  目视 W28 标志 

  停放制动 ┅┅┅┅ 施加  在 ETCS 覆盖区域时，通过 W28 标志后 

信息面板（DMI）会提示该标志和内容   制动手柄 ┅┅┅┅ 施加  

──── 目视确认站台侧位置[左/右] ────  通讯面板 电台   设置对应频道 

电气控制 站台侧门 ┅┅┅┅ 解锁     按 ZEW3 联系调度 

测试无线电质量           

══════ 本部分到此结束 ══════  ══════ 本部分到此结束 ══════ 

                                                         

换 端  左 道 行 驶 

─────  以列车静止状态开始  ─────  ──────  接收调度命令  ────── 

[起始端]  按信号限速正常行驶至信号机前 

驾驶控制 控制手柄 ┅┅┅┅┅┅ 零位  目视 W24 标志亮起 

  换向手柄 ┅┅┅┅┅┅ 零位  在 ETCS 覆盖区域时，通过 W24 标志后 

信息面板（DMI）会提示该标志   制动手柄 ┅┅┅┅┅┅ 关闭  

电气控制 司机室启用开关  ┅┅┅┅ 停用  低压柜 前照灯 ┅┅┅┅┅ PC2 

[目标端]    尾灯 ┅┅┅┅┅ 自动 

参考冷舱启动-受电弓升起后步骤        

══════ 本部分到此结束 ══════  ══════ 本部分到此结束 ══════ 
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  非 正 常 流 程   

 

紧 急 制 动  从 紧 急 制 动 中 恢 复 

如遇任何需要紧急制动的情况  驾驶控制 紧急制动按钮 ┅┅┅┅ 抬起 

突发障碍物、车辆故障、能见度过低、 

天气恶劣、即将发生事故等情况 

   制动手柄 ┅┅┅┅ 过充 

 ──── 待列车管压约为 5.4bar 后 ──── 

驾驶控制 紧急制动按钮 ┅┅┅  拍下  驾驶控制 制动手柄 ┅┅┅┅ 运转 

 或 制动手柄 ┅┅┅ 紧急制动位  恢复正常行驶 

══════ 本部分到此结束 ══════  ══════ 本部分到此结束 ══════ 

                 

越 过 停 止 信 号  越 过 显 示 停 止 的 自 动 闭 塞 信 号  

───── 以列车静止状态开始 ─────  ────  以列车静止状态开始  ──── 

─────  接收书面调度命令  ─────  ── 调度批准越过此自动闭塞信号机 ── 

[若当前线路无 ETCS 覆盖（SHP）]  [若当前线路无 ETCS 覆盖（SHP）] 

接收书面调令后越过显示“停止”的信号机  在信号机前停车 

[  若当前线路有 ETCS-L1 覆盖  ]  以不高于 20km/h 的速度 

越过此信号机 ETCS 设置 主页 ┅┅┅┅ 越行  

确认 ETCS 面板显示越行    标识  越过此信号机后注意瞭望，准备随时停车 

进入越行(TR)和人员责任(SR)模式  直到越过下一个显示通过的信号机前， 

速度不得超过 20km/h 越过当前显示“停止”的信号机  

在越过下一个显示通过信号的信号机时 

自动恢复完全监控(FS)模式 

 [  若当前线路有 ETCS-L1 覆盖  ] 

 在信号机前停车 

[  若当前线路有 ETCS-L2 覆盖  ]  以不高于 20km/h 的速度 

越过此信号机 ETCS 设置 主页 ┅┅┅┅ 越行  

确认 ETCS 面板显示越行    标识  越过此信号机时 ETCS 自动转为 

目视行车(OS)模式 进入越行(TR)和人员责任(SR)模式  

越过当前显示“停止”的信号机时 

速度不超过 20km/h 

 越过此信号机后注意瞭望，准备随时停车 

 直到恢复完全监控(FS)模式前， 

速度不得超过 20km/h 在越过下一个显示通过信号的信号机前 

降速至低于 20km/h,按启动 

 

 越过下一个显示通过的信号机时 

自动恢复完全监控(FS)模式 越过下一个显示通过信号的信号机时 

恢复完全监控(FS)模式 

 

       

══════ 本部分到此结束 ══════        
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  非 正 常 流 程   

 

越 过 显 示 停 止 的 自 动 闭 塞 信 号   通 过 替 代 信 号 

[  若当前线路有 ETCS-L2 覆盖  ]  ────  以列车静止状态开始  ──── 

在信号机前停车  ──  调度开放此信号机的替代信号  ── 

由无线闭塞中心(RBC)下发目视行车许可 

ETCS 自动转为目视行车(OS)模式 

 [若当前线路无 ETCS 覆盖（SHP）] 

 以不高于 a 的速度目视行车通过此信号机 

以不高于 20km/h 的速度目视行车 

越过此信号机 

 若当前在半自动闭塞线路 a=40km/h 

 若当前在自动闭塞线路 a=20km/h 

越过此信号机后注意瞭望，准备随时停车  越过此信号机后注意瞭望，目视道岔开放 

方向和线路状态，随时准备停车 直到恢复完全监控(FS)模式前， 

速度不得超过 20km/h 

 

 直到越过下一个显示通过的信号机前， 

速度不得超过 a 越过下一个显示通过的信号机时 

自动恢复完全监控(FS)模式 

 

 [  若当前线路有 ETCS-L1 覆盖  ] 

───────── 或 ─────────  以不高于 20km/h 的速度目视行车 

越过此信号机 若在一分钟内未转为目视行车(OS)模式  

ETCS 设置 主页 ┅┅┅ 越行  ETCS 自动转为目视行车(OS)模式 

确认 ETCS 面板显示越行    标识  越过此信号机后注意瞭望，目视道岔开放 

方向和线路状态，随时准备停车 越过此信号机后注意瞭望，准备随时停车  

直到恢复完全监控(FS)模式前， 

速度不得超过 20km/h 

直到恢复完全监控(FS)模式前， 

速度不得超过 40km/h 

 

在越过下一个显示通过信号的信号机前, 

按启动 

越过下一个显示通过的信号机时 

自动恢复完全监控(FS)模式 

 

越过下一个显示通过信号的信号机时 

恢复完全监控(FS)模式 

 [  若当前线路有 ETCS-L2 覆盖  ] 

 ETCS 设置 主页 ┅┅┅┅ 越行 

══════ 本部分到此结束 ══════  确认 ETCS 面板显示越行    标识 

      进入越行(TR)和人员责任(SR)模式 

如在在线模式中无法继续驾驶列车   越过当前显示“停止”的信号机时 

速度不超过 20km/h 

请切 AI 驾驶/退出当前车辆的驾驶/ 

寻求群友帮助/隔离行车电脑(EVC) 

 

 在越过下一个信号机前限速 40km/h 

在越过下一个显示通过信号的信号机前 

降速至低于 20km/h,按启动 

 

越过下一个显示通过信号的信号机时 

恢复完全监控(FS)模式 

 

══════ 本部分到此结束 ══════  ══════ 本部分到此结束 ══════ 
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  非 正 常 流 程   

 

应 答 器 报 文 错 误 处 理  以上为 ETCS 官方手册操作， 

为游戏性可采取以下两种操作 [  若当前线路有 ETCS-L1 覆盖  ]  

ETCS 设置 主页 ┅┅┅┅┅┅┅ 越行  [方法 1] 

确认 ETCS 面板显示越行    标识  低压柜 EVC 隔离 ┅┅┅┅┅┅ 切除 

进入越行(TR)和人员责任(SR)模式    EVC 隔离 ┅┅┅┅┅┅ 启用 

越过当前显示“停止”的信号机  参考冷舱启动内 SHP 设置流程 

在越过下一个显示通过信号的信号机时 

自动恢复完全监控(FS)模式 

以 SHP 模式行驶至下一站进站信号机处 

ETCS 指示牌 

 

[  若当前线路有 ETCS-L2 覆盖  ]  待 ETCS 恢复完全监控(FS)模式 

ETCS 设置 主页 ┅┅┅┅┅┅┅ 越行  [方法 2] 

确认 ETCS 面板显示越行    标识  低压柜 EVC 隔离 ┅┅┅┅┅┅ 切除 

进入越行(TR)和人员责任(SR)模式  以 SHP 模式行驶至下一信号机前 

越过当前显示“停止”的信号机时 

速度不超过 20km/h 

 低压柜 EVC 隔离 ┅┅┅┅┅┅ 启用 

 参考冷舱启动内 ETCS 设置流程 

在越过下一个显示通过信号的信号机前 

降速至低于 20km/h,按启动 

 待 ETCS 恢复完全监控(FS)模式 

       

越过下一个显示通过信号的信号机时 

恢复完全监控(FS)模式 

       

 ══════ 本部分到此结束 ══════ 

 

当前限速为 20km/h 
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250km/h 200km/h 293km/h  
 

    
 

4M3T 8*708kW 5664kW 0.49 m/s2  

    
 

187.4m 2830mm 4100mm 1260mm  

    
 

402 45 355 2  

  
   

395.5 t 427.7 t 
 

  

  

25 kV AC 50 Hz 15 kV AC 16.7 Hz 3 kV DC 

SHP, Sifa, PZB, LZB, ETCS   

PKP IC  ED250-001~020   
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区域命名规则 

面对您的区域前缀为 F; 

在驾驶台水平区域内的前缀为 H; 

在下方/驾驶室地面的区域为 V； 

附属/单列区域在后面加小写字母， 

例如: F1a; 

数字从左到右依次增加。 

F1: 无线电通讯控制 

F1a: 解挂控制 

F2: TCMS TS DMI 监视器（工具终端） 

F3: ETCS 信号/灯光/指示灯面板 

F4: TCMS TD DMI 监视器（诊断终端） 

F5: 制动仪表组 

H2: 电气控制/车门控制/SHP 和警惕按钮/路书 
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F1: 无线电通讯控制 H1: 定速设置/LZB/PZB/鸣笛/左辅助开关组 

F1a: 解挂 H2: 电气控制/车门控制/SHP 和警惕按钮/路书 

F2: TCMS TS DMI 监视器（工具终端） V1: 警惕踏板和鸣笛 

F3: ETCS 信号/灯光/状态指示灯   

 

F5: 制动仪表组 V2: 制动锁定手柄 

H3: 牵引力控制/制动控制/制动手柄锁定器/右辅助开关组 
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低压柜位置 

 

低压柜开关面板 
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← 列车所有制动均已缓解，可以施加功率 
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图中黄色高亮区域即为当前定速值 

 

黄色代表定速暂未生效，红色代表定速已生效 

 



ED250 Pendolino   

 



ED250 Pendolino   

 



ED250 Pendolino   

 

 

 



ED250 Pendolino   

 



ED250 Pendolino   

 

 

 

 



ED250 Pendolino   

 

 



ED250 Pendolino   

 

 



ED250 Pendolino   

 

ą



ED250 Pendolino   

 



ED250 Pendolino   

 



ED250 Pendolino   



ED250 Pendolino   

 



ED250 Pendolino   

 



ED250 Pendolino   

 



ED250 Pendolino   



ED250 Pendolino   

 

 

 

 

   



ED250 Pendolino   

 

 

 



ED250 Pendolino   

 

 

  



ED250 Pendolino   

 



ED250 Pendolino   

 

 

 

 

前照灯模式选择 尾灯模式选择 
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玩家昵称/等级 

当前分数情况 

在线模式：聊天框 

离线模式：电台联系记录 

列车动力/制动系统 

有关信息 

当前定速 

当前速度 

当前限速 

下一信号及其限速和距离 

后继限速及其距离 

下一站/当前站业务类型 

距离|通过/停靠时间 

列
车
运
行
方
向 
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注：由于本任务的原始设定为两组

 ED250 重联，电台界面中的部分

列车信息可能与实际不符。 

后续操作请以游戏开始时我们所

选的单组 ED250 为准进行操作。 
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